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机器人定位

图像增强与目标检测

 图像增强

 图像去模糊

 图像去噪

 图像超分辨

机器人在作业过程中，自身的精确定位是完成各项任务的关键。通过检测场景

（户外、室内）中具有对称结构的目标，将该目标作为机器人定位的参照物，实现机

器人的自动定位。主要包括如下几个研究内容：

 对称目标检测

 平移对称检测

 镜像对称检测

 旋转对称检测

 机器人定位

 相机参数标定

 对称目标跟踪

 机器人定位
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 图像目标检测

 目标检测与识别

 图像目标测量

 图像目标分析

模糊图像 去模糊效果

轮毂原始图像 缺陷局部放大图 轮毂检测后图像 缺陷检测放大图
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利用跨尺度相似性找到
的高分辨示例图像块


